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ISO 5053-1:

Foreword

2015(E/F)

ISO (the International Organization for Standardization) is a worldwide federation of national
standards bodies (ISO member bodies). The work of preparing International Standards is normally
carried out through ISO technical committees. Each member body interested in a subject for which a
technical committee has been established has the right to be represented on that committee.
International organizations, governmental and non-governmental, in liaison with ISO, also take part in
the work. ISO collaborates closely with the International Electrotechnical Commission (IEC) on all

matters-ef electrotechnical-standardization—— OO @ @@ @@ @O0
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Avant-propos

L'ISO (Organisation internationale de normalisation) est une fédération mondiale d'organismes
nationaux de normalisation (comités membres de 1'ISO). L'élaboration des Normes internationales est
en général confiée aux comités techniques de I'ISO. Chaque comité membre intéressé par une étude a le

by

droit de faire partie du comité technique créé a cet effet. Les organisations internationales,
gouvernementales et non gouvernementales, en liaison avec I'ISO participent également aux travaux.
L'ISO collabore étroitement avec la Commission électrotechnique internationale (CEI) en ce qui
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pprobation requis pour les différents types de documents ISO. Le présentrdocument

formément aux regles de rédaction données dans les Directives~ISO/CEI, Par
so.org/directives).
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pour information, par souci de commodité, a 'intentiory;des utilisateurs et ne sauraient constitudr un
engagement.

Pour une explication de la signification des termes et expressions spécifiques de I'ISO liés a 1'évaluation
de la confofmité, ou pour toute informatignjau sujet de 1'adhésion de 1'ISO aux principes de I'DMC
concernant| les obstacles techniques au commerce (OTC), voir le lien suivant: Avant-propds —
Informatiors supplémentaires.

Le comité ¢hargé de 1'élaboratien du présent document est 1'ISO/TC 110, Chariots de manutention,
sous-comitg SC 1, Terminologie générale.

Cette deuxipme édition, conjointement avec les ISO 5053-2, ISO 5053-3 et ISO 5053-4 prévues, annule
et remplace1'1SO 5053:1997.

L'ISO 5053 comprend les parties suivantes, présentées sous le titre général Chariots de manutentign —
Terminologle et classification:

— Partie 1: Types de chariots de manutention

Les bras de fourche et équipements, les accessoires et composants, et les termes de service et
descriptifs constitueront les sujets des futures parties 2, 3 et 4.

vi
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INTERNATIONAL STANDARD IS0 5053-1

:2015(E/F)

Industrial trucks — Terminology and classification — Part
Types of industrial trucks

1 Scope

1:

This|International Standard establishes the terminology and classification of industrial truck

For the purposes of this International Standard, industrial trucks are wheeled vehicles’ hav
threg wheels with a powered or non-powered driving mechanism — except thosé.running
whigh are designed either to carry, tow, push, lift, stack or tier in racks any kind’of load, an
contfolled either by an operator or by driverless automation.

S.

ring at least
on rails —
d which are

NOTE In addition to terms used in English and French, two of the three official ISO languages, this

Interjnational Standard gives the equivalent terms in German, Chinese, and Italian; these are publish
responsibility of the member bodies for Germany (DIN), China (SAC), and Italy (UNI). However, only 4
definlitions given in the official languages can be considered as ISO terms and definitions.

2 [lassification

2.1 (lassification by mode of action

See Table 1.

2.2 (lassification by power source

See Table 1.

2.2.]1 Pedestrian-propelled truck

2.2.2 Internal combustien truck

2.2.2.1 Petrol (gasoline) truck

2.2.2.2 Liquefied'petroleum gas (LPG) truck

2.2.2.3 Natural gas truck

ed under the
he terms and

2.2.24PDieseltruek

2.2.2.5 Hydrogen truck
2.2.2.6 Internal combustion, electric truck

2.2.2.7 Hybrid truck

Truck that uses two or more power sources destined to move the truck.

© IS0 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés
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2.2.3 Electric truck

2.2.3.1 Traction battery powered truck

2.2.3.2 Electric truck with mains supply

2.2.3.3 Fuel cell powered electric truck

2.3 Classification by type of wheel

2.3.1 Whese

2.3.2 Whes¢

NOTE A

2.3.3 Whese

2.3.4 Whese

2.4 Classifi

See Table 1

2.4.1 Riden-controlled truck

2.4.1.1 Sit-

2.4.1.1.1 F4cing forward

2.4.1.1.2 Other than direction of travel
2.4.1.2 Stand-on truck

2.4.1.2.1 F4cing forward

2.4.1.2.2 Other than direction of travel

2.4.2 Pede

2.4.3 Drive

Is with pneumatic tyres

Is with super elastic tyres

so known as pneumatic-shaped cushion tyres or puncture-proof tyres.
Is with cushion tyres
Is with metal rims

cation by mode of control

bn truck

strian controlled truck

rless truck

© ISO 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés
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2.5 Classification by height of lift

See Table 1.
2.5.1 Non-lifting

2.5.2 Low-lift non-stacking

2.5.3 Lifting

2.6 CIassification by mode of travel
2.6.1 Free travel

2.6.2 Uni-directional

Movement in either direction on a path parallel with the longitudinal axis.

2.6.3 Bi-directional

Movement in either direction on a path parallel with the longitudidal axis or perpendicular tp this axis.

2.6.4 Multi-directional

Movement in any direction relative to longitudinal axis.

2.6.5 Guided travel

Movement on a path defined by external means:

2.6.¢ Dual-purpose

Movement in any direction and optional guided travel.

2.7 Classification matrix

Table 1 presents the truck'types as defined in Clause 3 and according to the classifications jgiven in 2.1
and P.2, and 2.4 and 2.5:

© IS0 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés 3
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NORME INTERNATIONALE

ISO 5053-1:2015(E/F)

Chariots de manutention — Terminologie et classification —
Partie 1: Types de chariots de manutention

1

La
man

Domaine d'application

brésente Norme internationale établit la terminologie et la classification des
utention.

Pouf les besoins de la présente Norme internationale, les chariots de manutention'sont des
rougs ayant au moins trois roues avec un mécanisme d'entrainement motorisé’ou non —

véhi
disp
auto

NOT

Cules fonctionnant sur des rails — qui sont congus soit pour porter, tirer pousser, lever
bser dans les rayons tout type de charge et qui sont commandés soit-par un opérateur
Imate sans conducteur.

. En complément des termes utilisés en anglais et en francais, deux des trois langues offici

cette] Norme internationale donne les termes équivalents en allemand, chinois et italien; celles-ci 4§

sous

la responsabilité des comités membres de I'Allemagne (DIN), dé\la Chine (SAC) et de I'ltalie (UN

seuld les termes et les définitions donnés dans les langues officiellespeuvent étre considérés comme
définitions 1SO.

2.1

Voir

2.2

Voir

2.2

Classification

Classification par mode d'action

Tableau 1.

Classification par source'd'énergie

Tableau 1.

| Chariot a propulsion manuelle

2.2.2 Chariotamoteur a combustion interne

2.2.2.1 » ‘Chariot a essence

thariots de

véhicules a
excepté les
empiler ou
soit par un

blles de 1'ISO,
ont publiées
I). Toutefois,
les termes et

2.2.2.2 Chariot a gaz de pétrole liquéfié (GPL)

2.2.2.3 Chariot a gaz naturel

2.2.2.4 Chariot diesel

2.2.2.5 Chariota hydrogéne

2.2.2.6 Chariot thermique électrique

© ISO
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2.2.2.7 Chariot hybride

Chariot qui utilise au moins deux sources d'énergie pour se mouvoir.

2.2.3 Chariot électrique

2.2.3.1 Chariot a batterie de traction

2.2.3.2 Chariot a courant de ligne

2.2.3.3 (l

hariot a pile a combustible

2.3 Classfification par nature des roues

2.3.1 Rou
2.3.2 Rou
NOTE: E
increvables.

2.3.3 Rou

2.3.4 Rou

es a pneumatique gonflable

es a bande de roulement pleine

es a bandage métallique

2.4 C(lassfification par mode de conduite

Voir Tableat

2.4.1 Chariot a conducteur porté

2411 (]

24.1.1.1

2.4.1.1.2

24.1.2 (]

hariot & conducteur assis
PDans le sens deda marche
Autre que Te-sens de la marche

nariot’a conducteur debout

es a pneumatique super élastique

balement connues sous le nom de pneumatiques a bande de rdulement pleine ou pneumatjques

24.1.21

ans le sens de la marche

2.4.1.2.2 Autre que le sens de la marche

2.4.2 Chariot a conducteur accompagnant

2.4.3 Chariot sans conducteur

10
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2.5 C(lassification par hauteur de levage
Voir Tableau 1.

2.5.1 Plate-forme fixe

2.5.2 Petite levée non gerbeur

2.5.3 Levage

2.6 | Classification par mode de déplacement
2.6.1 Déplacement libre

2.6. Unidirectionnel

Déplacement dans n'importe quel sens suivant un parcours parallele a.l’axe longitudinal de 1

2.6. Bidirectionnel

Déplacement dans n'importe quel sens suivant un parcours.paralléle a I'axe longitudinal de
ou perpendiculaire a cet axe.

2.6.4 Multidirectionnel

Déplacement quelconque par rapport a I'axe longitudinal.

2.6.5 Déplacement guidé

Déplacement suivant un parcoursidélimité par des moyens extérieurs.
2.6.6 Double fonction

Déplacement quelcongire et, éventuellement, déplacement guidé.

2.7 | Matrice de classification

h machine.

la machine

Le Tableau>1 présente les types de chariots tels que définis a l'Article 3 et conformiément aux

clasgifications données en 2.1, 2.2, 2.4 et 2.5.
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1 Anwendungsbereich

Diese Internationale Norm legt die Terminologie und Klassifikation von Flurférderzeugen fest.

Im Sinne dieser internationalen Norm sind Flurforderzeuge Radfahrzeuge mit mindestens drei Radern
bei angetriebenem oder nicht angetriebenem Fahrbetrieb - mit Ausnahme von schienengefiihrten - die
entweder dazu bestimmt sind Lasten zu tragen, zu ziehen, zu schieben, zu heben, zu stapeln oder in
Regale einzulagern und welche entweder von einem Bediener oder einer fahrerlosen Automatisierung
gesteuert werden.

ANMERKUNG Zusatzlich za den 1im Engllsclien und Franzosischen angewendefen Begrlllen, Z

offizi
[talie
Italig
ange

2.1
Sieh
2.2
Sieh
2.2.

2.2.7

2.2.1

2.2.7

2.2.1

2.2.]7

ellen ISO-Sprachen,beinhaltet dieses Dokument die entsprechenden Begriffe in Deutschy Ch
nisch. Diese werden unter der Verantwortung der Mitgliedslander Deutschland (DINJ;. Chinj
n (UNI) veroffentlicht und werden nur zur Information gegeben. Nur die in den’ offiziell
bebenen Begriffe und Definitionen gelten als ISO-Begriffe und -Definitionen.

Einteilung

Einteilung nach der Benutzungsart

b Tabelle 1.

Einteilung nach der Antriebsart

b Tabelle 1.

| Mitgdngerbetriebenes Flurférderzeug

. Flurforderzeug mit Verbrennungsmotor

2.1 Flurférderzeug mit Bénzinmotor

.2 Flurférderzeug mit Fliissiggasmotor (LPG)
2.3 Flurféorderzeug mit Erdgasmotor

2.4  Flurféorderzeug mit Dieselmotor

vei der drei
nesisch und
A (SAC) und
en Sprachen

2.2,

0 Frluriorderzeug mit Wasserstoiimotor

2.2.2.6 Elektromotorisch betriebenes Flurféorderzeug mit Verbrennungsmotor

2.2.2.7 Hybrid Flurférderzeug

Flurforderzeug, das zwei oder mehrere bestimmte Energiequellen nutzt, um das Flurférderzeug zu
bewegen.

© ISO

2015 - All rights reserved/Tous doits réservés
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2.2.3 Elektroflurforderzeug

2.2.3.1 Batteriebetriebenes Flurforderzeug

2.2.3.2 Flurforderzeug mit Netzstromantrieb

2.2.3.3 Elektroflurforderzeug mit Brennstoffzelle

2.3 Eintdilung nach Art der Rider
2.3.1 Rider mit Luftbereifung

2.3.2 Riader mit Superelastikbereifung

ANMERKUNG  Werden auch als Superelastikreifen oder pannensichere Reifen bezeichnet.
2.3.3 Riader mit Vollgummibereifung
2.3.4 Rider mit Metallfelgen

2.4 Eintdilung nach Art der Steuerung

Siehe Tabelle 1.

2.4.1 Flurforderzeug mit Mitfahrer

2.4.1.1 Flurforderzeug mit Fahrersitz

2.4.1.1.1 Blickrichtung vorwarts

2.4.1.1.2 Andere Blickrichtung als Fahrtrichtung

2.4.1.2 Flurforderzeug mit Fahrerstand

2.4.1.2.1 Blickrichtung vorwarts

2.4.1.2.2 Blickrichtung als Fahrtrichtung
2.4.2 Flurforderzeug mit Steuerung durch einen gehenden Bediener

2.4.3 Fahrerloses Flurférderzeug

18 © IS0 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés
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2.5

ISO 5053-1

Einteilung nach der Hubho6he

Siehe Tabelle 1.

2.5.1 Nichthebendes Flurforderzeug

2.5.2 Nichtstapelnder Hubwagen

2.5.3 Hebend

:2015(E/F)

2.6

2.6.

2.6.1

Fahy
2.6.

Fahy
Ach{

2.6.4

Fahr
2.6."

Bew|

Einteilung nach den Fahrbewegungen

1 Freie Fahrbewegungen

. In einer Richtung

bewegung in einer Richtung auf einer Linie parallel zur Langsachse:

3 In zwei Richtungen

bewegung in einer Richtung auf einer Linie parallel zurykangsachse oder rechtwinkl
e.

} Mehrseitig gerichtete Fahrbewegung

bewegung in jede Richtung im Bezug auf die Lingsachse.

b Gefithrte Fahrbewegung

pgung auf einer durch dufdere Mittelfestgelegten Linie.

2.6.6 Doppelzweck

Bew|

2.7

Tabg
und

egung in jeder Richtungund wahlweise gefiihrte Bewegung.

Einteilungsmatrix

lle 1 zeigt dieFahrzeugarten, wie in Abschnitt 3 definiert entsprechend den Klassifikat|
2.2, sowie 2.4/und 2.5.

g zu dieser

jonen in 2.1

© ISO
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1 Scopo

ISO 5053-1:2015(E/F)

La presente norma internazionale stabilisce la terminologia e la classificazione dei vari tipi di carrelli

industriali.

Per lo scopo della presente norma internazionale, i carrelli industriali sono veicoli semoventi aventi almeno tre
ruote, con meccanismi di trazione alimentati o no da fonti di energia (diversa da quella umana) - eccetto quelli
viaggianti su rotaie - che sono progettati per trasportare, trainare, spingere, sollevare, depositare o impilare
qualsiasi tipo di carico su scaffali, e che sono sia condotti da un operatore che daun sistema automatico privo di

operatore.

NOT

Oltre ai termini utilizzati nelle lingue Inglese e Francese, due delle tre lingue ufficiali\ISQ, la presente

nornja internazionale fornisce i termini equivalenti in Tedesco, Cinese e Italiano, pubblicati setto)la responsabilita
degli Enti di Normazione di Germania (DIN), Cina (SAC), e Italia (UNI). In ogni caso, solo i termini e |e definizioni

fornilti nelle lingue ufficiali possono essere considerati come termini e definizioni ISO.

lassificazione

2.1 | Classificazione per caratteristiche operative

Veditabella 1.

2.2 | Classificazione per energia di azionamento

Vediltabella 1.

2.2.1 Carrello con operatore a piedi

2.2. Carrello termico

2.2.2.1 Carrello a benzina

2.2.2.2 Carrello a gas di petrolio liquefatto (GPL)

2.2.2.3 Carrello a gasnaturale (metano)

2.2.2.4 Carrello_diesel

2.2.2.5 Carrello a idrogeno

2.2.2.6- "Carello termoelettrico

2.2.2.7 Carrello ibrido

Carrello che usa due o piu tipi di energia per I'azionamento

2.2.3 Carrello elettrico
2.2.3.1 Carrello con batteria di trazione
2.2.3.2 Carrello elettrico con alimentazione di rete

2.2.3.3 Carrello elettrico alimentato da celle a combustibile

© IS0 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés
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2.3 C(Classificazione per tipo di ruote

2.3.1

2.3.2

NOTA

2.3.3

2.34

Ruote con pneumatici

Ruote superelastiche

Ruote con anelli pieni (cushion)

Possono essere conosciute anche come ruote a pneumatico piene o pneumatici anti foratura

Rugte con anelli metallici

2.4 C(Classjificazione per tipo di guida

Vedi tabella 1.

2.4.1 Carrello con guidatore a bordo

2411 C

24111

2.4.1.1.2

rrello con guidatore seduto
Nel senso di marcia

[n posizione trasversale al senso di marcia

2.4.1.2 Carrello con guidatore in piedi

24.1.21
2.4.1.2.2
2.4.2 Car
2.4.3 Car

2.5 Class

Vedi tabella
2.5.1 Non

2.5.2 Bas

Nel senso di marcia

[n posizione trasversale al senso diimarcia
ello con guidatore a piedi

ello senza guidatore a bordo

ificazione per altezza di sollevamento

1.

elevatore

a elevazione non impilatore

2.5.3 Elevatore

34
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2.6 C(lassificazione per possibilita di spostamento
2.6.1 Spostamento libero

2.6.2 Spostamento unidirezionale

Spostamento in entrambi i sensi rispetto all’asse longitudinale del carrello.

2.6.3 Spostamento bidirezionale

Spodqtamento in qualsiasi direzione rispetto all’asse longitudinale.

2.6.5 Spostamento guidato

Spodtamento su un percorso definito da mezzi esterni.

2.6.6 Spostamento libero o guidato

Spodtamento libero ed eventualmente spostamento guidate:

2.7 | Matrice di classificazione

Il prpspetto 1 elenca i tipi di carrelli come definititnel punto 3, secondo la classificazione ndicata nei
punti 2.1, 2.2, 2.4 e 2.5.
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3 Terms and definitions

For the purposes of this document, the following terms and definitions apply.

NOTE

Due to the variance of the individual truck types and the ongoing development of new combinations, it

is not possible to illustrate all the different variations of industrial truck types. Therefore, this International
Standard defines, shows and/or describes the typical variances.

3 Termes et définitions

Pour

NOT
nouv
Par d

3

Fir

les besoins du présent document, les termes et définitions suivants s'appliquent.

L

E En raison des différences entre les types de chariots particuliers et du développems
elles combinaisons, il n'est pas possible d'illustrer toutes les variantes de types de chariots de }
onséquent, la présente norme internationale définit, illustre et/ou décrit les variantes caractérist

Begriffe und Definitionen

lie Anwendung dieses Dokumentes gelten die folgenden Begftiffe und Definitionen.

ANMERKUNG Aufgrund der Varianz der einzelnen Fahrzeugtypen und“der anhaltenden Entwicklung

Kom
diesd

3

%
i

binationen ist es nicht moglich, alle verschiedenen Flurfotderzeugarten zu beschreiben. Dahg
r Norm die gingigsten Flurforderzeuge abgebildet und / oder beschrieben.

AREHIEX
ARIBFIE UERTAX .
i F T R 5 R R B RS BT R B S T AR ST X3 S Tl ORI A 25

AETRERY , BILAERMREE . ZNEF/E#iA T HHERES,

3
Ai fi
NOT

le m
ques

Termini e definizioni

1i del presente/dgcumento si applicano i seguenti termini e definizioni.

i\ Tuttavia'non & possibile illustrare tutte le diverse variazioni per famiglia dei carrelli indy
Iteplici varianti nelle singole tipologie di carrelli e gli sviluppi futuri di nuove combinazioni tra e
[a norma rappresenta e/o descrive solo quelle tipiche.

nt actuel de
manutention.
iques.

immer neuer
r werden in

SruZEll

striali, causa
tse. Pertanto,
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3.1

towing tractor tracteur Schlepper

truck travelling on the ground, fitted chariot roulant au sol, muni d'un Flurférderzeug das auf Flur fahrt,

with coupling means and specially systeme d'attelage et congu mit Einrichtungen zum Ankuppeln

designed to tow vehicles travelling  spécialement pour tirer des versehen ist und speziell zum Ziehen

on the ground véhicules roulant au sol von auf Flur fahrenden
Transportmitteln bestimmt ist

F3|%E carrello trattore

carrello munito di dispositivi di

FHES|EERE | TIIRTER aggancio e specificatamente

H_LZES | EHAR X 7 PTOgEttato per leil.ldlc TIeZZi ti
trasporto circolanti su suolo (e non

su binario)

Q)L

Figure 1 — Towing tractor/Tracteur/Schlepper/&5|ZE/Carrello trattore

42 © IS0 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés


https://standardsiso.com/api/?name=028329c0d7abf0f4a841a02f66fb21b7

3.2

pushing tractor pousseur

tractor fitted at the front-end with a  tracteur muni d'un tampon a I'avant
buffer plate and which can push et qui peut pousser des véhicules

vehicles travelling on the ground or  roulant sur le sol ou sur voie ferrée
on railway tracks

HTRZE carrello spintore

carrello munito sulla parte anteriore

AlimaA % MR HREEE LB §juna piastra respingente atta alla

g

© ISO

ISO 5053-1:2015(E/F)

Schubschlepper

Schlepper, der an der Stirnflache
iiber eine Pufferplatte verfiigt und
der sowohl auf dem Boden als auch
auf Schienen fahrende Fahrzeuge
schieben kann

IR T ] S Spimtadimezzi dirtrasporto
circolanti sia su suolo che su binario

Figure 2 — Pushing tractor/Pousseur/Schubschlepper/#£JRZE /Carrello spintgre

2015 - All rights reserved/Tous doits réservés
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3.3

counterbalance lift truck chariot élévateur en porte-a-faux
stacking lift truck fitted with fork chariot élévateur gerbeur muni de
arms (or with the fork arms replaced bras de fourche (ou avec les bras de
by another device) on which the fourche remplacés par un autre

load, either palletized or not, is put =~ équipement) sur lequel la charge,
in a cantilever position in relation to palettisée ou non, est placée en
the front wheels and balanced by the porte-a-faux par rapport aux roues

Gabelstapler
Gegengewichtstapler
Stapelndes Flurférderzeug mit
Gabelzinken (die gegen Anbau-
gerate ausgetauscht werden
konnen), auf denen sich die
palettierte oder nicht palettierte

mass of the truck avant et est équilibrée par la masse  Last freitragend vor den Vorder-
du chariot radern befindet, und das durch seine
Masse im Gleichgewicht gehalten
wird
E@ERT carrello elevatore contrappesato

con forche a sbalzo

BEFEN(FREEAHIERNY carrello elevatore impilatore munito
®X (tETEHEMEE) , #HExF diforche (o conle stesse forche

sostituite da un altro dispositivo) sul

AESENRE , FRKEFRN quale il carico, pallettizzato o no, &
BRESOHTHENHELEFERRF S situato a sbalzo rispetto alle ruote

44

anteriori ed ¢ equilibrato dalla
massa del carrello

Figure 3 — Counterbalance lift truck/Chariot élévateur en porte-a-faux/Gabelstapler/

E#ENR 5 /carrello elevatore contrappesato con forche a sbalzo

© ISO 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés
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3.4

reach truck [with retractable
mast] [with fork arm carriage]
stacking lift truck with outriggers
where the load can be repositioned
by moving the [retractable mast]
[fork arm carriage]

BB RE (BB HIERI ISRk
&R

chariot rétract [a mat rétractable]
[a tablier porte-fourche]

chariot élévateur gerbeur a
longerons porteurs sur lesquels la
charge peut étre repositionnée par
déplacement du [mat rétractable]
[tablier porte-fourche]

carrello retrattile [con sollevatore
retrattile] [con carrello porta

forche rnfrnfh'ln}

ISO 5053-1:2015(E/F)

Schubstapler [mit Schubmast]
[mit Schubgabel]

Stapelndes Flurférderzeug mit
Radarmen, bei dem die Last durch
Ausschieben des [Schubmastes]
[Schubgabel] verschoben werden
kann

HRPMESER , BRI {F4ER
["JBRE B R TR T AR
FRE

= I
= A

| T

carrello elevatore impilatore con
longheroni dove il carico puo essere
riposizionato mediante il
movimento del [sollevatore
retrattile] [carrello porta forche
retrattile]

Figure 4°— Reach truck/Chariot rétract/Schubstapler/gif#zU X %/Carrello retrattile

© IS0 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés
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3.5
platform truck chariot a plate-forme a Hochhubwagen
stacking lift truck with a load conducteur porté Stapelndes Flurférderzeug mit einer
platform extending over the frame chariot élévateur gerbeur muni Lastplattform, die iiber den
structure d'une plate-forme pour la charge Radarmen angeordnet ist
recouvrant la structure du chassis
SEAIrE carrello elevatore a piattaforma
- N ‘ ricoprente
BT IMEZRRIE 75 ATHE carrello elevatore con piattaforma di
R ER carico ricoprente i longheroni
= 7 1

~ T

Figurg 5 — Platform truck/Chariot a plate-forme a conducteur porté/Hochhubwagen/
SE&EMERZE /Carrello elevatore a piattaforma ricoprente

46 © IS0 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés
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3.6

side-loading truck

<one side only>lift truck with mast
structure or fork arm carriage which
can be extended and retracted
between the axles and perpendicular
to the longitudinal axis of the truck,
allowing it to pick up and raise a
load in a counterbalanced position in
relation to one side of the truck and
stack or unstack alongside the truck

chariot a prise latérale

<a prise d'un seul c6té> chariot
élévateur avec une structure a mat
ou tablier porte-fourche qui peut
étre étendu et rétracté entre les
essieux et perpendiculairement a
l'axe longitudinal du chariot,
permettant de prendre et d'élever
une charge en porte-a-faux par
rapport a un coté du chariot et de

ISO 5053-1:2015(E/F)

Seitenstapler

<nur eine Seite> Flurforderzeug mit
einem Mastaufbau oder einem
Gabeltrager, der zwischen den
Achsen und rechtwinklig zur
Langsachse des Flurférderzeugs
ausgefahren und zuriickgezogen
werden kann, wodurch es méglich
wird, eine Last auf einer Seite des
Flurférderzeugs aufderhalb der

WEE\‘.S’LE(EW)

<EAflll>

MIRE B BRI TR (8] A £
EET ERRNEI TS R RS £
R — A& BT RS TUT
HEORER IR BV ATE T 24

gerber ou dégerber le long du
chariot

carrello elevatore a presa
<unilaterale>carrello elevatore
impilatore il cui gruppo di
sollevamento retrattile, situato tra
gli assi e posizionato perpendicolare
rispetto all’asse longitudinale del
carrello stesso, permette di
prelevare e sollevare un cari€o
situato a sbalzo rispetto ad\un lato
del carrello, e di sistemarle sulla
piattaforma portante-del carrello

Radbasis aufzunehmen pind
anzuheben und sigldnggseits des
Flurforderzeugszu-stapgeln oder
aufzunehmen

Figure 6 — Side-loading truck/Chariot a prise latérale/Seitenstapler/{UE, X %/
Carrello elevatore a presa unilaterale

© IS0 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés
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3.7

rough-terrain truck

wheeled counterbalanced truck,
intended primarily for operation on
unimproved natural terrain and on
the disturbed terrain of, for example,
construction sites

chariot tout-terrain

chariot en porte-a-faux a roue, congu
principalement pour fonctionner sur
des sols naturels non aménagés ainsi
que sur des terrains non nivelés tels
que, par exemple, des chantiers de
construction

Geldndegdngiger Stapler
Flurférderzeug mit Radern und
Gegengewicht, das dafiir vorgesehen
ist, vorrangig auf unbefestigtem
Boden und beschddigtem Boden,
zum Beispiel Baustellen, betrieben
zu werden

HEFRE carrello elevatore fuori strada
p— N - carrello elevatore contrappesato con
FERERS =44 forchreasbatzospecificatamernte
RBIZ M (AR Tt E 3 F/Ekfy previsto per 'uso su terreno non
- preparato o non livellato, per
R FEELFH esempio nei cantieri
r
= L -
<
@ @ \ == g
/ N\ D
LY
Figure  — Rough-terrain truck/Chariot tout-terrain/Gelindegingiger Stapler/#EF X %
Carrello elevatore fuori strada
48
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3.8

lateral-stacking truck

<both sides>high-lift stacking truck
capable of stacking and retrieving
loads on both sides of the direction
of travel

(MIEER=U R E
<(FM)>

chariot a prise latérale

<des deux cotés>chariot élévateur
gerbeur a mat frontal capable de
stocker et déstocker des charges
latéralement, des deux cotés du sens
du déplacement

carrello elevatore a presa
<bilaterale>carrello elevatore
impilatore con gruppo di

ISO 5053-1:2015(E/F)

Seitenstapler
<beidseitig>Stapelndes
Flurférderzeug, das in der Lage ist,
Lasten auf beiden Seiten der
Fahrtrichtung zu stapeln und
aufzunehmen

A RIS T o I P T e
NN SO Sy a g 3 eATE ]

sottevamento frontate, attoa
depositare e prelevare carichi a
sbalzo da entrambi i lati rispetto alla
direzione di marcia

M

Figure 8 —\Lateral-stacking truck/Chariot a prise latérale/Seitenstapler/{IE ¥R X &/
Carrello elevatore a presa bilaterale

© IS0 2015 - All rights reserved/Tous doits réservés
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3.9

lateral- and front-stacking truck
<three sides>high-lift stacking truck
capable of stacking and retrieving
loads ahead and on either or both
sides

Note 1 to entry: Lateral-stacking trucks
used in very narrow aisles (VNA) are
guided mechanically on rails or guided
inductively on a reference wire.

chariot a prise latérale et frontale
<des trois cotés>chariot élévateur
gerbeur a mat frontal capable de
stocker et déstocker des charges
frontalement et latéralement, des
deux cotés

Note 1 a l'article: Les chariots a prise
latérale utilisés dans les allées trés
étroites (VNA) sont guidés
mécaniqguement par des rails ou guidés

Dreiseitenstapler

Stapelndes Flurférderzeug mit
Radarmen, das Lasten nach vorn und
zu beiden Seiten ein - und auslagern
kann

Anmerkung 1 zum Begriff:
Dreiseitenstapler werden beim Einsatz
in Schmalgingen mechanisch an
Schienen oder induktiv auf einem
Leitdraht gefiihrt.

SRR E
<=[[>
B HTR A PR THEREY

SRS A R TR

T L EEER=mER R E R EH
TS | SEHEBLER 5 |5,

par induction sur un fil de référence.

carrello elevatore a presa frontale
e laterale

<trilaterale>carrello elevatore
impilatore con gruppo di
sollevamento frontale atto a
prelevare e depositare il carico sia
longitudinalmente sia lateralmente
al carrello stesso

Nota 1 a termine: I carrelli elevatori a
presa frontale e laterale, nel loro
impiego in corridoi molto stretti (VNA),
vengono utilizzati abbinati a guide
meccaniche o a sistemi automatici di
guida.

Figure 9 — Lateral- and front-stacking truck/Chariot a prise latérale et frontale/

Dreiseitenstapler/=[RIMERIL X & /Carrello elevatore a presa frontale e laterale
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3.10

order-picking truck

lift truck fitted with an operator's
platform which can be raised with
the platform or fork arms, allowing
the operator to load or unload goods
from racking to the load-carrying
attachment

PRk

préparateur de commande
chariot élévateur muni d’'une
plateforme de I'opérateur qui peut
étre élevée avec la plateforme ou les
bras de fourche, permettant a
I'opérateur de charger ou décharger
les marchandises des rayonnages
vers I'équipement porteur de charge

carrello commissionatore

ISO 5053-1:2015(E/F)

Kommissionier-Flurférderzeug
Stapelndes Flurférderzeug mit einer
Bedienerplattform, die mit der
Plattform oder mit Gabelzinken
angehoben werden kann und es dem
Bediener erméglicht, Waren aus
Regalen auf das Lastaufnahmemittel
zu laden bzw. zu entladen

BFRRETFas i X —iE T o1
BB EINEHER LHEE]
ERZRIE B MBS 2R EERH I E
AERE CRYET R

verticate/a postodiguida
elevabile

carrello elevatore sul quale il posto
guida puo essere sollevato
unitamente alla piattaforma o alle
forche, per agevolare I'operatore nel
carico e scarico manuale di merci tra
scaffalatura e dispositivo porta
carico del carrello (attivita di
picking)

Figure 10 — Order-picking truck/Préparateur de commande/Kommissionier-Flurforderzeug/

$531%ZE /Carrello commissionatore verticale/a posto di guida elevabile
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3.11

straddle truck chariot a fourche entre longerons Spreizenstapler

stacking lift truck with outriggers, chariot élévateur gerbeur a Stapelndes Flurférderzeug mit
fitted with fork arms which are longerons muni de bras de fourche Radarmen, ausgestattet mit Gabeln,

located between the outriggersand  qui sont placés entre les longerons  die sich zwischen den Radarmen
where the load centre of gravity is et pour lequel le centre de gravité de befinden und bei dem der
always within the stability polygon  la charge se trouve toujours a Lastschwerpunkt stets innerhalb des

HREETU R 2

- B 46T [ Ty
mﬁgr{q&iiﬁ’m?!@' carrettoelevatore impitatoretomn
HEEOBRMNTFIEaESZIB KLy longheroni portanti, munito di

HEER RS

Fig

lI'intérieur du polygone de stabilité ~ Standdreiecks liegt

carrello elevatore con forche fra i
longheroni

| forche i cui bracci sono situati tra i

2 longheroni e con il baricentro del
carico sempre posizionato
all'interno del poligono di stabilita

ure 11>-Straddle truck/Chariot a fourche entre longerons/Spreizenstapler/
#HlEIL X % /Carrello elevatore con forche fra i longheroni
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3.12

pallet-stacking truck chariot a fourche recouvrante Gabelhochhubwagen

stacking lift truck where the forks chariot élévateur gerbeur dont les Stapelndes Flurférderzeug mit

extend over the frame structure fourches recouvrent la structure du Radarmen, dessen Gabeln tiber den
chassis Radarmen angeordnet sind

R IEIRE carrello elevatore a forche

o [ . n ricoprenti

RN T ZREIE TS RIMERAEF carrello elevatore impilatore con

R longheroni portanti, posizionati al di

sotto delle forche

A
N

N

Figure 12 — Pallet-stacking truck/Chariot a fourche recouvrante/Gabelhochhubwagen/
YEEHEIRZE /Carrello elevatore a forche ricoprenti
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3.13

pallet truck
pedestrian-controlled or rider-
controlled non-stacking lift truck
fitted with forks

Note 1 to entry: Trucks with a lift height
up to 1 m for ergonomic picking of goods
are pallet trucks.

transpalette

chariot élévateur non gerbeur a
conducteur accompagnant ou a
conducteur porté, muni de bras de
fourche

Note 1 al'article: Les chariots ayant une
levée jusqu'a 1 m pour la préparation
ergonomique de commande sont des
transpalettes.

Niederhubwagen

Nichtstapelnder Hubwagen mit
Gabeln, der durch gehenden
Bediener vom Flur aus oder durch
mitfahrenden Bediener gesteuert
wird

Anmerkung 1 zum Begriff:
Flurforderzeuge mit einer Hubhdhe bis

zu 1 m fiir ein ergonomisches
Kommissionieren sind Niederhubw;

ERREE
FERXNP SN EERSI AR
FREF 4R
L EASENEY 1m, FEAXT
MR |, B RERYNER R
=z,

Figure|13 — Pallet truck/Transpalette /Niederhubwagen /4EEIRIEZE /Carrello per pallet]

carrello per pallet

carrello elevatore non impilatore
munito di forche con operatore a
piedi 0 a bordo

Nota 1 a termine: Carrelli con un’altezza
di sollevamento fino a 1 m per il prelievo
ergonomico sono considerati trans
pallet.

gen.
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3.14

platform and stillage truck
pedestrian-controlled or rider-
controlled non-stacking lift truck
fitted with a load-carrying platform
or structure

chariot a plate-forme

chariot élévateur non gerbeur a
conducteur accompagnant ou a
conducteur porté muni d'une plate-
forme ou d'une structure porteuse
de charge

ISO 5053-1:2015(E/F)

Plattformhubwagen
Nichtstapelndes Flurforderzeug, das
durch einen gehenden Bediener vom
Flur aus oder durch einen
mitfahrenden Bediener gesteuert
wird und mit einer Plattform oder
einem Aufbau zum Beférdern von
Lasten versehen ist

FalnEE carrello elevatore a pianale

; o Lt PR L At carreftoelevatore o impitatores;
FRRFaRHEERINS SR con guidatore a piedi o a bordo,
FeE AR T ER munito di piattaforma o di altra

struttura atta alla movimentazione
di carichi

Figyre 14 — Platform and stillage truck/Chariot a plate-forme/Plattformhubwagen/3E &S E/

Carrello elevatore a pianale
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3.15

end-controlled pallet truck transpalette a poste de conduite a Stand- Paletten - Niederhubwagen
rider-controlled truck, non-stacking 1'extrémité Nichtstapelnder Hubwagen mit
fitted with forks, with the operator chariot a conducteur porté, non Gabeln, der durch einen mit-

located at the end opposite the load  gerbeur muni de fourches, avec fahrenden Bediener, die sich am

end of the truck and facing at a right 1'opérateur situé a I'extrémité Ende gegeniiber der Last und im
angle to the path of travel opposée de la charge du chariot la rechten Winkel zur Fahrtrichtung

plus éloignée et faisant face a angle  befindet, gesteuert wird
droit par rapport au parcours de
déplacement

ﬁgB;imﬂ;W@—ﬁmwml atore
s " ... aduna estremita
FREX , FMFENTSEPEEN  carrello elevatore non impilatore

AR , BEEE{T/AEAY  munito di forche, con operatore a
bordo disposto all’estremita opposta

EH SRR ERTRES AR al carico del carrello e

e H iR ortogonalmente rispetto alla
direzione di marcia

Figure 15|— End-controlled-pallet truck/Transpalette a poste de conduite a I'extrémité/Stand-

Sl

Paletten | Niederhubwagen /iSRRI ITERRIZZE/Carrello transpallet con operatore ad upa
estremita
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3.16

centre-controlled order-picking
truck

pallet truck

rider-controlled, non-stacking lift
truck fitted with forks

FRICIRM i
FERIRISE

préparateur de commande a
poste de conduite au centre
transpalette

chariot a conducteur porté,
élévateur, non gerbeur muni de
fourches

carrello commissionatore
orizzontale
transpallet

ISO 5053-1:2015(E/F)

Niederhubkommissionier -
Flurférderzeug
Niederhubwagen
Nichtstapelnder Hubwagen mit
Gabeln, der durch mitfahrenden
Bediener gesteuert wird

EERYRERS IR RR

i

(o]

carreftoetevatore o impitatore
con forche, con conducente
trasportato

Figure 16 — Centre-controlled order-picking truck/Préparateur de commande a poste de

pnduite au centre/Niederhubkommissionier - Flurférderzeug/fiMEMM N IFIEZE/Larrello
transpallet con operatore ad una estremita
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3.17

double-stacker

stacking industrial truck where the
forks extend over the liftable
support arms, designed for transport
and loading of two loads positioned
on top of each other, whereby the
loads are lifted and lowered
independently, one on the support
arms and the other on the forks

double-gerbeur

chariot de manutention gerbeur
dont les fourches s’élevent au-
dessus des bras porteurs eux-mémes
élevables, congus pour le transport
et le chargement de deux charges
placées I'une au-dessus de l'autre,
dans lequel les charges sont levées
et abaissées de facon independante,
'une sur les bras porteurs, 'autre

Doppelstock-Hochhubwagen
Stapelndes Flurférderzeug mit
Radarmen, dessen Gabeln iiber den
hebbaren Radarmen angeordnet
sind ausgelegt fiir den Transport
und die Verladung von zwei Lasten
ubereinander, vobei Lasten mittels
des Lasttragers und der Radarme
unabhangig aufgenommen und
abgesetzt werden

TSR

BRATEEHARIE 75 , ATz
BAREIR N EEREE. — P
AT RRE  B— AT R
X E , P Her e BRI AN T
HIHELRFECT 4.

sur les bras de fourche

carrello doppio impilatore
carrello elevatore impilatore sul
quale le forche ricoprenti sono
posizionate al di sopra dei
longheroni sollevabili e progettato
per la movimentazione
contemporanea di due carichi
posizionati separatamente uno al di
sopra dell’altro, che possono essere
sollevati e abbassati
indipendentemente, uno sui
longheroni e I'altro sulle forche

R
N

N

4
%

~

Figure 17 — Double-stacker/Double-gerbeur/Doppelstock-Hochhubwagen /X BIR % /Carrello
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3.18

non-stacking low-lift straddle chariot cavalier élévateur non Portalwagen

carrier gerbeur Hubwagen, bei dem der Rahmen und
lift truck where the frame and lift chariot élévateur dont le chassis etle die Hubeinrichtung die Last

unit straddle the load to raise and dispositif élévateur enjambent la iiberfahren, um sie anzuheben und
move it charge pour la lever et la déplacer zu bewegen

JEHEIRBRRFAHESEE carrello elevatore a portale

carrello elevatore non impilatore

FRREFREEEHELE 398 conil telaio e il dispositivo di
TR INE/E AT ZEME  sollevamento a cavallo del carico da

solfevareetrasportare

Figure 18 — Non-stacking low-liftstraddle carrier/Chariot cavalier élévateur non gerbeur/
Portalwagen /MR (R HIEIZEZE/Carrello elevatore a portale
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